1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonywania i odbioru
robot rozbiorkowych i przygotowawczych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot rozbiérkowych 1 obejmuja:
a) demontaz oston trakcyjnych,

b) demontaz stalowych porgczy mostowych,

c¢) demontaz stupow oswietleniowych, studzienek,

d) rozbiorke kraweznikow,

e) rozbiorke chodnikow,

f) rozbiodrke izolacji z papy asfaltowe;,

g) rozbidrke mechaniczng skucie nadbetonu — warstwy wyréwnawczej ptyty pomostu,
h) burzenie (rozbioérka mechaniczna) gornej czeéci betonowych skrzydet i przyczotkow,
1) burzenie (rozbiorka mechaniczna) betonowych umocnien stozkow,

j) burzenie (rozbidrka mechaniczna) betonowych elementow ustroju nosnego,

k) montaz rusztowania mostowego - ostona drogi przebiegajacej pod obiektem,

1) demontaz rusztowania mostowego,

m) transport gruzu i materiatow pochodzacych z rozbiorki na sktadowisko Wykonawcy.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST D-
M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa i poleceniami Kierownika Projektu. Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-
M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1. Mloty pneumatyczne (wraz ze spre¢zarkg powietrzng przewozng, spalinowa) — do rozkruszenia
betonu rozbieranych elementow.



3.2. Palniki tlenowo-acetylenowe do cigcia konstrukcji stalowej, zbrojenia i poreczy.
3.3. Pity mechaniczne do cigcia zbrojenia i porgczy.
3.4. Frezarki mechaniczne do frezowania powierzchni betonowych.

3.5. Samochody wywrotki o no$nosci 100+160 kN do przewiezienia elementéw rozbiorkowych na
sktadowisko.

3.6. Dzwig samochodowy — do demontazu konstrukcji stalowej przeset
3.7 Ladowarka samobiezna.
4. Transport

4.1. Do przewiezienia elementow rozbiorkowych oraz pokruszonych czeéci ustroju nosnego na
sktadowisko zastosowac samochody wywrotki o no$nosci 100+160 kN lub samochody skrzyniowe o
dtugosci przestrzeni fadunkowej odpowiedniej do przewozonych elementow.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
5.2. Projekt rozbiorki

Zatozona przez Wykonawce rozbidrki technologia demontazu elementéw ustroju nosnego powinna
uwzglednia¢ obecny stan konstrukcji oraz koniecznos¢ zastosowania bezpiecznej metody rozbiorki.

5.3. Zakres wykonywanych robot.

Wykonanie rozbiorki elementoéw obiektu mostowego Wykonawca winien przeprowadza¢ na podstawie
ww. Projektu technologicznego rozbiorki.

Rozbidrke wszystkich elementow ustroju no$nego nalezy wykona¢ w taki sposob aby nie powstata
mozliwo$¢ spadania materiatow z rozbidrki na droge przebiegajaca pod obiektem.

5.4. Wykonanie rusztowan pomocniczych i podpierajacych
Do wykonania robot na wysoko$ci wykona¢ rusztowania z klatek lub podwieszone.

5.5. Materialy rozbidérkowe po posortowaniu nalezy przewiez¢ samochodami samowyladowczymi na
sktadowisko Wykonawcy, zaakceptowane przez Kierownika Projektu. Materialy przeznaczone do
ponownego wykorzystania nalezy przewiez¢ na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady odnos$nie kontroli jako$ci robdt podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2. Kontroli jakos$ci robot podlega zgodnos$¢ wykonanych robot z Dokumentacjg Projektowg oraz
ustaleniami Specyfikacji Techniczne;j.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru dla poszczegolnych asortymentow robot jest:

- m’ - dla poszczegolnych elementéw betonowych mostow,

- Mg - dla elementow betonowych wielkogabarytowych oraz stalowych,

- m - dla kraweznikow, porgczy i barier ochronnych,



- m*- dla izolacji pomostu,

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

8. Odbior roboét

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogo6lne".
9. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Cena wykonania robot obejmuje:

- prace przygotowawcze

- montaz i demontaz rusztowan podpierajacych i pomocniczych,

- rozbiorke poszczegdlnych asortymentow,

- wykonanie pozostatych robot przygotowawczych,

- zatadunek i odtransportowanie materiatdéw odpadowych pochodzacych z rozbiorki na sktadowisko
Wykonawcy zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

- zatadunek i odtransportowanie materiatdéw do ponownego wykorzystania pochodzacych z rozbiorki
na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

10. Przepisy zwiazane

Nie wystepuja.



